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SISTEMA ERS/CRS (Embedded/Continuous Rail System)
(Sistema elastico di incastro della rotaia)
EVENTUALE PREPARAZIONE E BONIFICA DEL SOTTOFONDO TOLLERANZA DI COSTRUZIONE + 5 mm. 0 Gen. 2021 EMISSIONE G. MAMAZZA M. FALZEA S.CAMINITI
CLS BLOCCAGGIO ERS H=mm. 300 - Rbk 35 N/mmq FINO A RAGGIUNGERE | VALORI DI CAPITOLATO
ARMATO
1 Lug 2022 Aggiornamento per iter screening ambientale G. MAMAZZA M. FALZEA S.CAMINITI
PROTEZIONE MATERASSINO CLS Rck 25N/mmq ARMATO
(Incidenza 50 Kg/mc) )
CLS Rck 25N/mmq ARMATO (Incidenza 50 Kg/mc)
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